
Servo Motor
เซอร์โวมอเตอร์

UP-SKILL.ASIA

chapter 17



SERVO MOTOR คอื มอเตอร์ไฟฟ� ากระแสตรง DC MOTOR
ที�ถกูประกอบร่วมดว้ยชดุเกยีร์ และส่วนควบคมุตา่ง ๆ ไว้ในโมดูลเดียวกนั

ชุดเฟองทดรอบ

ตัวตานทาน

มอเตอรกระแสตรง DC MOTOR 

วงจรควบคุม IC

POTENTIOMETER

INTEGRATED CIRCUIT

MOTOR

GEARS

ประกอบด้วย 4 ส่วนหลัก คือ มอเตอร์กระแสตรง (DC Motor) 
ชดุเฟ�องทดรอบ (Gear system) ตวัตา้นทานปรับคา่ได้ (Potentiometer หรือ VR) 

และวงจรควบคมุ (Control Electronics)



การใชง้านเซอร์โวมอเตอร์ เซอร์โวมอเตอร์มสีาย 3 เส้น ประกอบดว้ย

Signal (สีส้ม หรือ สีขาว) - สายสัญญาณควบคมุการหมุนแบบ PWM1.
VCC (สีแดง) - สายสําหรับจ่ายไฟบวก 5V2.
GND (สีน�าตาล หรือ สีดํา) - สายสําหรับจ่ายไฟลบ หรือกราวด์ (GND)3.
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บล็อกคําส่ัง คําอธิบาย

การเขยีนโปรแกรมสั�งงาน Servo Motor

1. วนรอบตลอดเวลา
2. ตรวจสอบเงื�อนไข ถา้ Sensor Ultrasonic
เจอวัตถใุนระยะ 0-10 ซม. ใหท้าํบรรทดัที� 3
ถา้ไมใ่ช ่ทาํ 7-8
3. เซอร์โว 2 ตอ่ Pin 17 หมนุ 90 องศา
4. หนว่งเวลา รอ 1 วินาที
5. เซอร์โว 2 ตอ่ Pin 17  หมนุ 30 องศา
6. หนว่งเวลา รอ 1 วินาที
7. เซอร์โว 2 ตอ่ Pin 17 หมนุ 30 องศา
8. หนว่งเวลา รอ 0.5 วินาที
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บล็อกคําส่ัง คําอธิบาย

การเขยีนโปรแกรมสั�งงาน Servo Motor

1. วนรอบตลอดเวลา
2. ตรวจสอบเงื�อนไข ถา้ Sensor Ultrasonic เจอวัตถุ
ในระยะ 0-8 ซม. ใหทํ้าบรรทดัที� 3-10
ถา้ไม่ใช ่ทํา 11-14
3. เซอร์โว S1 หมนุ 90 องศา
4. หน่วงเวลา รอ 1 วินาที
5. เซอร์โว S2 หมนุ 0 องศา
6. หนว่งเวลา รอ 1 วินาที
7. เซอร์โว S1 หมนุ 0 องศา
8. หนว่งเวลา รอ 1 วินาที
9. เซอร์โว S2 หมนุ 90 องศา
10. หนว่งเวลา รอ 1 วินาที
11. เซอร์โว S1 หมนุ 0 องศา
12. หนว่งเวลา รอ 1 วินาที
13. เซอร์โว S2 หมุน 90 องศา
14. หนว่งเวลา รอ 1 วินาที
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