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ใหหุ้น่ยนต์เดนิหนา้ตามเส้นสีดาํ
เซนเซอร์ทั�ง 2 เจอสีขาว

เซนเซอร์ขวาเจอสีดาํ
หมนุขวา

เซนเซอร์ซ้ายเจอสีดาํ
หมนุซา้ย

หยดุเมื�อพบเส้นตดัสีดาํ

หลักการทํางาน



เขยีนแบบ
Digital

1 = สีขาว
0 = สีดํา



 เขยีนโปรแกรมอ่านคา่สัญญาณ อินฟาเรดจาก Line Tracking Sensor1.
 บนัทกึคา่ความเข้มแสงที�ไดจ้ากการวางเซนเซอร์บนพื�นผวิสีขาวและสีดาํ2.
 นาํคา่ที�ไดจ้ากการอ่านของเซนเซอร์บนพื�นผวิสีขาวและสีดาํ มาหาคา่เฉลี�ย ((A+B)/2)3.
 นาํคา่เฉลี�ยที�ไดม้ากาํหนดในตัวแปร4.
 เขยีนโปรแกรมกําหนดมอเตอร์หุน่ยนต์5.

เขยีนแบบ
Analog








