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ตวัรับ

ถอดรหสั
รหสัที�ถอดได้ผสมสัญญาณ แสงที�ผสมสัญญาณ

เดนิทางในอากาศ

รีโมท

หลกัการทํางานของรีโมทอินฟาเรด คอื เมื�อเรากดปุ� มใดปุ� มหนึ�งจะมรีหสัประจําปุ� มออกมา
รหสันี�จะถกูเขา้รหสั (Encode) ผสมรวมกับแสงอินฟาเรดความถี� (ตามปกต)ิ ที� 38kHz

จากนั�นแสงจึงเดนิทางไปกระทบกบัตวัโมดลูภาครับซึ�งจะถอดรหสั (Decode) แสงอินฟาเรด
กลบัเป� นสัญญาณ ส่งสัญญาณนี�ไปยงัตวับอร์ดหรือ Microcontroller เพื�อนาํไปใชง้านตอ่ไป
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บล็อกคําส่ัง คําอธิบาย

การเขยีนโปรแกรมอ่านคา่ IR Remote

1. วนรอบตลอดเวลา
2. อ่านคา่สัญญาณ Infrared
ที�รับจาก IR Remote
3. แสดงคา่ที�อ่านไดจ้ากรีโมทบน Terminal
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บล็อกคําส่ัง คําอธิบาย

การเขยีนโปรแกรมควบคมุ Beetle Car ดว้ย IR Remote

1. วนรอบตลอดเวลา
2. อ่านคา่สัญญาณ Infrared
    ที�รับจาก IR Remote
3. ตรวจสอบเงื�อนไข ถา้คา่สัญญาณ IR  = 1
    ใหท้าํบรรทดัที� 4 ถา้ไมใ่ช ่ทาํ (บรรทดั 5)
4. หลอดไฟ LED Left ทาํงาน
5. ตรวจสอบเงื�อนไข ถา้คา่สัญญาณ IR = 2
    ใหท้าํบรรทดัที� 6 ถา้ไมใ่ช ่ทาํ (บรรทดั 7)
6. หลอดไฟ LED Right ทาํงาน
7. ตรวจสอบเงื�อนไข ถา้คา่สัญญาณ IR = 3
    ใหท้าํบรรทดัที�  8 ถา้ไมใ่ช ่ทาํ (บรรทดั 9)
8. หลอดไฟ LED Left ดบั
9. ตรวจสอบเงื�อนไข ถา้คา่สัญญาณ IR = 4
    ใหท้าํบรรทดัที� 10
10. หลอดไฟ LED Right ดบั
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บล็อกคําส่ัง คําอธิบาย

การเขยีนโปรแกรมควบคมุ Beetle Car ดว้ย IR Remote

1. วนรอบตลอดเวลา
2. อ่านค่าสัญญาณ Infrared
    ที�รับจาก IR Remote
3. ตรวจสอบเงื�อนไข ถ้าค่าสัญญาณ IR  = up
    ใหท้ําบรรทัดที� 4 ถ้าไม่ใช่ ทํา (บรรทัด 5)
4. หุน่ยนต์เดินหน้า
5. ตรวจสอบเงื�อนไข ถ้าค่าสัญญาณ IR = down
    ใหท้ําบรรทัดที� 6 ถ้าไม่ใช่ ทํา (บรรทัด 7)
6. หุน่ยนต์ถอยหลัง
7. ตรวจสอบเงื�อนไข ถ้าค่าสัญญาณ IR = ok
    ใหท้ําบรรทัดที�  8
8. หุน่ยนต์หยุดเดิน


