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การใชง้านเซนเซอร์อัลตร้าโซนกิ กบัเซอร์โวมอเตอร์

โจทย ์: ใหเ้ขยีนโปรแกรมควบคมุ ใหหุ้น่ยนตเ์ดนิหนา้ เมื�อเซนเซอร์อัลตร้าโซนกิ
ตรวจเจอกระป� อง ใหหุ้น่ยนต์คบีกระป� องยกขึ�นคา้งไว้ และหมนุกลบัหลงัแลว้วางกระป� องลง



บล็อกคําส่ัง คําอธิบาย
วนรอบตลอดเวลา1.
ตรวจสอบเงื�อนไข ถา้ Sensor Ultrasonic เจอวัตถุในระยะ 0-5 ซม. ใหท้ําบรรทดัที� 3 - 212.
หยดุมอเตอร์3.
หน่วงเวลา รอ 0.5 วินาที4.
เซอร์โว 1 หมนุ 90 องศา5.
หน่วงเวลา รอ 1 วินาที6.
เซอร์โว 2 หมนุ 0 องศา7.
หน่วงเวลา รอ 1 วินาที8.
เซอร์โว 1 หมนุ 0 องศา9.
หน่วงเวลา รอ 1 วินาที10.
เดนิหน้า PWM 40011.
หน่วงเวลา รอ 0.9 วินาที12.
หยดุมอเตอร์13.
หน่วงเวลา รอ 1 วินาที14.
เซอร์โว 1 หมนุ 90 องศา15.
หน่วงเวลา รอ 1 วินาที16.
เซอร์โว 2 หมนุ 90 องศา17.
หน่วงเวลา รอ 1 วินาที18.
เซอร์โว 1 หมนุ 0 องศา19.
หน่วงเวลา รอ 1 วินาที20.
คาํสั�งจบการทํางานในลูป (ออกจากลปู)21.
เดนิหน้า PWM 40022.
เซอร์โว 1 หมนุ 0 องศา23.
หน่วงเวลา รอ 1 วินาที24.
เซอร์โว 2 หมนุ90 องศา25.
หน่วงเวลา รอ 1 วินาที26.
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