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หลกัการทาํงาน : อาศัยหลกัการสะท้อนของคลื�นความถี�สูง Ultrasonic โดยอุปกรณ์จะปล่อยคลื�น
Ultrasonic ใหก้ระทบกบัวัตถ ุจากนั�นรอคลื�น Ultrasonic สะท้อนกับมาที�เซ็นเซอร์ เพื�อคํานวณหาระยะทางที�

วัดได้ ประกอบดว้ย 4 Pin ได้แก ่VCC (Power), GND (Ground), TRIG receives the control signal,
ECHO sends a signal (pulse)

คอื อุปกรณสํ์าหรับวัดระดับหรือระยะทางโดยใชค้ลื�น Ultrasonic
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การสื�อสารขอ้มลูกบัเซนเซอร์ HC-SR04 ใชข้าสัญญาณ 2 ขา คือ Trigger และ Echo
โดยขา Trigger มไีว้สําหรับสั�งงานใหเ้ซนเซอร์ HC-SR04 ส่งคลื�นอัลตร้าโซนกิออกไปขา้งหนา้ 
เมื�อคลื�นอัลตร้าโซนิกสะทอ้นกลบัมาจากวัตถเุป� าหมาย จะส่งสัญญาณพัลส์ออกมาทางขา Echo

โดยสัญญาณนี�จะมคีวามกว้างที�สัมพันธ์กบัระยะทางที�วัดได้ 
ดงันั�น ไมโครคอนโทรลเลอร์จะตอ้งส่งสัญญาณพัลส์ที�มคีวามกว้างพัลส์อยา่งนอ้ย 10 ไมโครวินาทไีปยงัขา Trigger 

เซนเซอร์ HC-SR04 แลว้รอรับสัญญาณพัลส์ที�ส่งกลับมาทางขา Echo เพื�อวัดความกว้างของสัญญาณพัลส์

สง่พลัสก์วา้ง 10 ไมโครวนิาที
เพื�อเริ�มการทํางาน
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บล็อกคําส่ัง คําอธิบาย

การเขยีนโปรแกรมอ่านคา่ Ultrasonic Sensor

1. วนรอบตลอดเวลา
2. ตรวจสอบเงื�อนไข ถา้ Sensor Ultrasonic
เจอวัตถใุนระยะ 0-5 ซม. ใหท้าํบรรทดัที� 3
ถา้ไมใ่ช ่ทาํ (บรรทดั 4)
3. หลอดไฟ RGB สีแดง, สีน�าเงนิทาํงานสลบักัน
4. หลอดไฟป� ด
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บล็อกคําส่ัง คําอธิบาย

การเขยีนโปรแกรมอ่านคา่ Ultrasonic Sensor

1. วนรอบตลอดเวลา
2. ถา้เซน็เซอร์ตรวจจับวัตถรุะยะ 10 ซม. 
ทาํบรรทดัที� 3
3. หมนุซา้ยดว้ยกาํลัง 180 PWM 1 วินาที
4. เดนิหนา้ดว้ยกาํลงั 180 PWM


