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มอเตอร์ไฟฟ� า (Electric Motor)
อุปกรณไ์ฟฟ� าที�ทําหนา้ที�ในการแปลงพลงังานไฟฟ� าที�ไดจ้ากแหลง่จ่ายของมอเตอร์

เป� นพลงังานจลน ์ซึ�งการแปลงพลงังานดงักลา่วนี�จะทาํใหเ้กดิการหมนุของมอเตอร์ไฟฟ� าได้
มี 2  ประเภท ไดแ้ก ่มอเตอร์ไฟฟ� ากระแสตรง (DC Motor) และ มอเตอร์ไฟฟ� ากระแสสลบั (AC Motor)
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เมื�อจ่ายไฟใหแ้กม่อเตอร์ผา่นทางแปรงสัมผสัหรือแปรงถา่น ซึ�งตอ่อยูก่บัคอมมวิเตเตอร์
และขดลวด เมื�อกระแสไฟฟ� าไหลผา่นขดลวดทาํใหเ้กดิสนามแม่เหลก็ขึ�น  และเกดิแรงดดู

จากแมเ่หลก็ถาวร ทาํใหข้ดลวดสามารถหมุนได้

DC Motor ยอ่มาจาก Direct Current Motor
มหีลักการทาํงาน ดงันี�

มอเตอร์ไฟฟ�ากระแสตรง DC Motor

การใชง้านในหุน่ยนตห์รือสิ�งประดษิฐ์ที�มกีลไกเคลื�อนไหว
นยิมใชม้อเตอร์ขนาดเลก็ที�ใชแ้รงดนัในยา่น +1.5 ถงึ +12V

แปรงถา่น

ขดลวด

คอมมวิเตเตอร์

แม่เหล็กขั�วใต้

แม่เหล็กขั�วเหนือ



1. แมเ่หลก็ (Magnetic)
อยูใ่นส่วน Stator เป� นแผน่แมเ่หลก็ที�ตดิอยูก่บัตวัถงัของมอเตอร์ มขีั�วเหนอื/ใต้
2. โรเตอร์ (Rotor) 
แกนเหลก็ที�อยูต่รงกลางของมอเตอร์ โดยมขีดลวดพันอยู ่เพื�อเปลี�ยนไฟฟ� าเป� น
สนามแมเ่หลก็ ไว้ไปผลกัและดดูกบัแมเ่หลก็ที�ตดิอยูก่บั Stator ทาํให ้Rotor หมนุได้
โดยแกนกลางของ Rotor คอืแกนหมนุที�ยื�นออกมานอกตวัถงัใหเ้ราไว้ใชง้าน
3. คอมมเูทเตอร์ (Commutator) 
เป� นส่วนแผน่ตวันาํตดิอยู่กบั Rotor ทาํหนา้ที�รับกระแสไฟฟ� าจากแปรงถา่น
(Brush) ส่งตอ่ไปที�ขดลวดบน Rotor เปลี�ยนเป� นสนามแมเ่หลก็ต่อไป แผน่
Commutator นี�จะเป� นแผน่แยกจากกนั มจํีานวนตามขดลวดที�พันกบั Rotor
4. แปรงถา่น (Brush) 
อยูใ่น Stator ตอ่กับสายไฟฟ� าที�จ่ายเขา้ไป มหีนา้ที�ส่งไฟฟ� าไปให ้Commutator
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บลอ็กคาํสั�งของ Beetle Robot car

Motor

สั�งใหหุ้น่ยนตเ์คลื�อนที�ตรงไปขา้งหนา้/ถอยหลงั/
เลี�ยวซา้ย/เลี�ยวขวา ด้วยสัญญาณ PWM

สั�งใหหุ้น่ยนตเ์คลื�อนที�ตรงไปขา้งหนา้/ถอยหลงั
ดว้ยการกาํหนดความเร็วของมอเตอร์แตล่ะข้าง



Motor

สั�งใหหุ้น่ยนตเ์คลื�อนที�ตรงไปขา้งหนา้/ถอยหลงั/
เลี�ยวซา้ย/เลี�ยวขวา ดว้ยสัญญาณ PWM
โดยเวลาที�กําหนด (วินาที)

สั�งใหหุ้น่ยนตห์ยดุเคลื�อนที�

บลอ็กคาํสั�งของ Beetle Robot car
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บล็อกคําส่ัง คําอธิบาย

การเขยีนโปรแกรมควบคมุ DC Motor

1. วนรอบตลอดเวลา
2. ตรวจสอบเงื�อนไข ถา้ switch SW A ทาํงาน
ใหท้าํบรรทดัที� 3
3. เดนิหนา้ดว้ยสัญญาณ PWM 180 เวลา 1
วินาท ีเมื�อครบ 1 วินาท ีกจ็ะเดนิวนซ�าอีกเรื�อย ๆ
*จากคาํสั�ง forever

เพิ�มคาํสั�ง break บรรทดัที� 4 เพื�อใหหุ้น่ยนต์
ทาํงานตามทาํสั�งแค ่1 รอบ (เดนิ 1 วินาท)ี แลว้
หยดุทาํงาน
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บล็อกคําส่ัง คําอธิบาย

การเขยีนโปรแกรมควบคมุ DC Motor

1. วนรอบตลอดเวลา
2. ตรวจสอบเงื�อนไข ถา้ switch SW A ทาํงาน
ใหท้าํบรรทดัที� 3 - 5
3. หลอดไฟ LED Left ทาํงาน
4. หลอดไฟ LED Right ทาํงาน
5. เดนิหนา้ดว้ยสัญญาณ PWM 180 เวลา 1 วินาที
6. หลอดไฟ LED Left ดบั
7. หลอดไฟ LED Right ดบั
8. หยดุเดนิ
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