
Line Tracking
Beetle Car Automatic 1

LAB 3

หุน่ยนตภ์ารกจิ เดนิตามเส้นอัตโนมตั ิ1
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การใชง้านเซนเซอร์อัลตร้าโซนกิ กบัเซอร์โวมอเตอร์

โจทย ์: เขยีนโปรแกรมควบคมุ ใหหุ้น่ยนตต์ามเส้นอัตโนมติัตามเส้นทางที�กาํหนด
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โจทย ์: เขยีนโปรแกรมควบคุม ใหหุ้น่ยนตต์ามเส้นอัตโนมตัติามเส้นทางที�กาํหนด และกลบัจุด Start



บล็อกคําส่ัง คําอธิบาย

1. ฟ� งกช์ั�น Track
2. เงื�อนไข Repeat until 
   กาํหนด digital pin 35 = 0 and digital pin 34 = 0
3. เงื�อนไข if กาํหนด digital pin 35 = 1 and digital pin 34 = 1
4. เดนิหนา้ PWM 500
5. เงื�อนไข else if กาํหนด digital pin 35 = 0 and digital pin 34 = 1
6. หมนุซา้ย PWM 500
7.  เงื�อนไข else if กาํหนด digital pin 35 = 1 and digital pin 34 = 0
8. หมนุขวา PWM 500
9. หนว่งเวลา รอ 0.01 วินาที
10. หยดุมอเตอร์
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1. ฟ� งกช์ั�น Pass
2. เดนิหนา้ PWM 500
3. หนว่งเวลา รอ 0.3 วินาที
4. หยดุมอเตอร์
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บล็อกคําส่ัง คําอธิบาย

1. ฟ� งกช์ั�น Left
2. เงื�อนไข Repeat until กาํหนด digital pin 35 = 0
3. หมนุซา้ย PWM 500
4. หนว่งเวลา รอ 0.01 วินาที
5. หยดุมอเตอร์

1. ฟ� งกช์ั�น Right
2. เงื�อนไข Repeat until กาํหนด digital pin 34 = 0
3. หมนุขวา PWM 500
4. หนว่งเวลา รอ 0.01 วินาที
5. หยดุมอเตอร์
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บล็อกคําส่ัง คําอธิบาย

1. ฟ� งกช์ั�น Turn
2. ถอยหลงั PWM 500
3. หนว่งเวลา รอ 0.2 วินาที
4. หยดุมอเตอร์
5. หนว่งเวลา รอ 0.1 วินาที
6. เงื�อนไข Repeat until กาํหนด digital pin 35 = 0
7. หมนุซา้ย PWM 500
8. หนว่งเวลา รอ 0.01 วินาที
9. หยดุมอเตอร์
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ลําดับการทํางาน
ของฟงกช่ัน


